(12) DEMANDE INTERNATIONALE PUBLIEE EN VERTU DU TRAITE DE COOPERATION 

EN MATIERE DE BREVETS (PCT) 



(19) Organisation Mondiale de la Propria 
Intellectuelle 

Bureau international 

(43) Date de la publication Internationale 
23 octobre 2003 (23.10.2003) 



iii 



PCT 



llllil! 


mil 


mil 


iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 


in 



(10) Numerode publication Internationale 

WO 03/086844 Al 



(51) Classification Internationale des brevets 7 : 

B62D 65/00, B60G 1 1/23, 1 1/24, 7/02, F16F 1/38, 1/50 

(21) Numero de la demande Internationale : 

PCT/FR03/01122 

(22) Date de depot international : 9 avril 2003 (09.04.2003) 

(25) Langue de depot : frangais 

(26) Langue de publication : frangais 

(30) Donnees relatives a la priority : 

02/04872 18 avril 2002 (18.04.2002) FR 

(71) Deposant (pour tous les Etats designes sauf US) : VAL- 
LOUREC COMPOSANTS AUTOMOBILES VITRY 

[FR/FR]; Z.I. Vitry-Marolles, Lieudit M Le Cerisier", 
F-51300 Vitry-le-Frangois (FR). 

(72) Inventeurs; et 

(75) Inventeurs/D^posants (pour VSseulement) : MINGUET, 



Denis rFR/FR]; 26,Boulevard Francois ler, F-51300 
Vitry-le-Frangois (FR). DELECTOMBE, Philippe 
[FR/FR]; 2-4 rue de Choiseul, F-51000 Chalons -en-Cham- 
pagne (FR). 

(74) Mandataire : PLACAIS, Jean-Yves; Cabinet Netter, 36, 
avenue Hoche, F-75008 Paris (FR). 

(81) Etats designes (national) : AE, AG, AL, AM, AT, AU, AZ, 
BA, BB, BG, BR, BY, BZ, CA, CH, CN, CO, CR, CU, CZ, 
DE, DK, DM, DZ, EC, EE, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM, 
HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, KG, KP, KR, KZ, LC, LK, 
LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, MG, MK, MN, MW, MX, 
MZ, NI, NO, NZ, OM, PH, PL, PT, RO, RU, SC, SD, SE, 
SG, SK, SL, TJ, TM, TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, 
VC, VN, YU, ZA, ZM, ZW. 

(84) Etats designes (regional) : brevet ARIPO (GH, GM, KE, 
LS, MW, MZ, SD, SL, SZ, TZ, UG, ZM, ZW), brevet 
eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), brevet 

[Suite sur la page suivante] 



= (54) Title: VEHICLE SUSPENSION DEVICE COMPRISING AN ELASTIC JOINT WITH ADJUSTMENT MEANS 



(54) Titre : DISPOSITIF DE SUSPENSION DE VEHICULE COMPRENANT UNE ARTICULATION ELASTIQUE AVEC 
MOYENS DE REGLAGE 




00 (57) Abstract: The invention relates to an elastic elastomer joint which serves as a spring for a vehicle suspension device. The 
O joint (1) defines an axis of rotation (Y) and comprises an inner fitting (2) and an outer fitting (4), connected by means of an elastic 
elastomer material. Said joint (1) is embodied for fixing by means of the outer fitting (4) to a longitudinal oscillating arm (40), 
O connected to the axle of a vehicle wheel and, by means of the inner fitting (2), to the chassis of the vehicle and to oppose a torsional 

O return force on subjection to a torsional load about the axis (Y). The outer fitting (4) comprises means for angular adjustment (41) 
of the joint about the rotation axis (Y) relative to the longitudinal oscillating arm. 
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(57) Abrege : ^invention concerne une articulation elastique elastomere adaptee pour servir de piece ressort d'un dispositif de 
suspension de v6hicule. V articulation (1) dSfinit un axe de rotation Y et comprend une armature interne (2) et une armature externe 
(4) reliees par un materiau elastique elastomere, ladite articulation (1) etant adaptee pour etre fixee d'une part, par rinterm6diaire de 
rarmature externe (4), a un bras longitudinal oscillant (40) relie a l'axe d'une roue de veliicule et d' autre part, par rintermediaire de 
T armature interne (2), a la caisse du v^hicule et pour opposer une force de rappel en torsion lors de la soumission a une contrainte de 
torsion selon Taxe Y U armature externe (4) comprend des moyens de r^glage angulaire (41) de rarticulation selon Taxe de rotation 
Y par rapport au bras longitudinal oscillant. 
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Dispositif de suspension de vEhicule compr enant une articula- 
tion elastique avec movens de r ealage 

5 

L' invention concerne des essieux pour vEhicule automobile 
comprenant des dispositifs de suspension comportant une 
articulation elastique elastomere. 

10 Les articulations Elastiques Elastomere peuvent permettre 
d' assurer la fonction de "ressort" entre la caisse du 
vehicule et la roue, II est notamment connu par le document 
EP 0 956 954 que ces articulations Elastiques ElastomEre 
peuvent contribuer substantiellement sinon totalement a la 

15 reprise de la charge de la caisse du vehicule en assurant une 
fonction de ressort de suspension sollicitE en torsion. Le 
document EP 1 090 783 propose de rEsoudre des problEmes liEs 
a de. telles articulations Elastiques notamment de limiter les 
derives de hauteur de caisse dues a la sollicitation en 

20 torsion de 1 ' articulation Elastique Elastomere. Pour cela, 
EP 1 090 783 propose un procEdE de stabilisation des caractE- 
ristiques mEcaniques de f onctionnement d'une articulation 
Elastique ElastomEre en soumettant cette articulation k une 
dEf ormation maximale correspondant h une dEformation limite 

25 de compression maximale lorsque 1 ' articulation est mise en 
place sur le vEhicule. Ainsi, ces articulations Elastiques 
ElastomEre ont besoin, pour assurer une bonne tenue de leurs 
caractEristiques dans le temps, de subir une opEration de 
parachEvement avant montage sur le vEhicule. 

30 

Jusqu'ici, aprEs le montage de 1'essieu d'un cotE sur la 
caisse du vEhicule et de 1' autre sur la roue, il apparait 
souvent une variation inacceptable de hauteur effective de 
caisse de vEhicule par rapport k une hauteur nominale due & 
35 la variation d'une part de la masse du vEhicule et d' autre 
part des caractEristiques, notamment de raideur, du matEriau 
ElastomEre en fonction des lots d'ou provient ce matEriau. 

L' invention vient amEliorer la situation. 
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L' invention concerne une articulation eiastique elastomere 
adapt£e pour servir de piSce res sort d'un dispositif de 
suspension de vehicule, ladite articulation definissant un 
axe de rotation Y et comprenant une armature interne et une 
5 armature externe reliees par un materiau eiastique elasto- 
mere. Ladite articulation est adaptee pour etre fixee d'une 
part, par 1' interm^diaire de 1' armature externe , a un bras 
longitudinal oscillant relie a l'axe d'une roue de vehicule 
et d' autre part, par 1 ' intermediaire de 1' armature interne , 
10 k la caisse du vehicule et pour opposer une force de rappel 
en torsion lors de la souraission a une contrainte de torsion 
selon l'axe Y. 

Selon une caracteristique principale de 1' invention, 
15 1' armature externe comprend des moyens de r6glage angulaire 
de 1' articulation selon l'axe de rotation Y par rapport au 
bras longitudinal oscillant. 

Avantageusement, les moyens de r£glage angulaire s'^tendent 
20 radialement & partir de la p£riph£rie de 1' armature externe. 

Dans une realisation avantageuse de 1' invention, les moyens 
de r^glage angulaire comprennent au moins un trou oblong en 
forme d'arc de cercle centra sur l'axe Y propre & etre mis en 
25 vis h vis avec un trou du bras longitudinal oscillant pour 
fixer 1' articulation au bras longitudinal oscillant. 

Dans une autre realisation avantageuse de 1' invention, les 
moyens de r6glage angulaire comprennent au moins un trou 
30 oblong a crans en forme d'arc de cercle centre sur l'axe Y. 

Pr6f erentiellement, les moyens de r^glage angulaire compren- 
nent au moins deux oreillettes s'£tendant radialement sur la 
peripherie de 1' armature externe, et comprenant chacune un 
35 trou oblong. 

Dans une variante de 1' invention, les moyens de r£glage 
angulaire comprennent au moins deux trous, l'un des trous 
correspondant h un trou du bras longitudinal oscillant pour 
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une position angulaire donnee du bras longitudinal oscillant 
par rapport a l'axe de rotation Y, 1' autre trou correspondant 
h un autre trou du bras longitudinal oscillant pour une autre 
position angulaire donnee du bras longitudinal oscillant par 
5 rapport a l'axe de rotation Y. 

Pref erentiellement # les moyens de reglage angulaire compren- 
nent au moins deux oreillettes s'etendant radialement a 
partir de la peripherie de 1' armature externe, et comprenant 
10 chacune au moins les deux trous. 

Les figures ci-apres illustrent de manidre non limitative des 
modes de realisation de 1' invention : 

15 - la figure 1 represente une articulation elastique eiasto- 
mere selon un premier mode de realisation de 1' invention ; 

- la figure 2 represente une articulation elastique eiasto- 
mfere sous contrainte de torsion de stabilisation et bridge 

20 avec un dispositif de bridage selon la figure 1 ; 

- la figure 3 represente une vue en coupe de 1 ' articulation 
elastique eiastom&re bridee de la figure 2 ; 

25 - la figure 4 represente une articulation elastique eiasto- 
mfere sous contrainte de torsion de stabilisation et bridee 
avec un dispositif de bridage selon un second mode de 
realisation selon 1' invention ; 

30 - la figure 5 represente 1 ' articulation elastique eiastomere 
selon la figure 4 en vue de cote ; 

- la figure 6 represente une articulation elastique eiasto- 
mere sous contrainte de torsion de stabilisation et bridee 

35 avec un dispositif de bridage selon un troisieme mode de 
realisation de 1' invention ; 



- la figure 7 represente 1 ' articulation elastique eiastomere 
selon la figure 6 en vue de cote; 
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- la figure 8 represente une articulation elastique eiasto- 
mere sous contrainte de torsion de stabilisation et bridee 
avec un dispositif de bridage selon un quatri&me mode de 
realisation de 1' invention ; 

5 

- la figure 9 represente 1 ' articulation Elastique eiastomere 
selon la figure 8 en vue de cote; 

- la figure 10 represente une articulation elastique eiasto- 
10 mere comprenant un dispositif de reglage selon un premier 

mode de realisation selon 1' invention ; 

- la figure 11 represente une articulation elastique eiasto- 
mere comprenant un dispositif de reglage selon un deuxieme 

15 mode de realisation selon 1' invention ; 

- la figure 12 represente une articulation elastique eiasto- 
mere comprenant un dispositif de reglage selon un troisieme 
mode de realisation selon 1' invention ; 

20 

- la figure 13 represente une vue de dessous d'une articula- 
tion elastique eiastomere comprenant un dispositif de reglage 
selon l'une des figures 10 h 12; 

25 - la figure 14 represente un essieu comprenant une articula- 
tion elastique eiastomere. 

Les dessins contiennent, pour l'essentiel, des elements de 
caractere certain. lis pourront done non seulement servir & 
30 mieux faire comprendre la description, mais aussi contribuer 
k la definition de 1' invention , le cas echeant. 

Sur la figure 1, 1 'articulation elastique eiastomere 1 est 
libre de toute contrainte de torsion. Elle est const ituee 
35 d'une armature interne 2 tubulaire S. section circulaire 
entouree d'un manchon 6 elastique, par exemple de type 
caoutchouc, lui-mdme entoure d'une armature externe 4 
tubulaire a section circulaire. L' armature externe 4 comprend 
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une butee 8 saillant vers 1'exterieur, par exemple en forme 
de crochet. 

Lors de la mise sous contrainte de torsion C T dite de stabili- 
5 sation du materiau elastomdre, 1' armature interne et 
1' armature externe ont un mouvement relatif de rotation selon 
l'axe Y (suivant le sens de rotation indique par la fleche A 
et le sens inverse). Avant relachement de la mise sous 
torsion, sur 1' armature interne 2 est fixe un element de 
10 bridage s'etendant de 1' armature interne 2 k 1' armature 
externe 4 et comprenant une partie propre & venir en contact 
avec la but§e 8 de 1' armature externe 4. 

La figure 3 repr^sente plus particuli&rement la forme de 
15 1' element de bridage. Cet 61£ment de bridage est constitu6 
d'une tige 10 pli£e en forme gen^rale de U comprenant deux 
montants 12 relics entre-eux par une traverse 14. Avant 
relachement de la mise sous torsion, un montant 12 est fix£ 
a chaque extr6mit6 de 1' armature interne debordant axialement 
20 du manchon 6 et de l r armature externe 4. Les montants 12 sont 
fix6es a 1' armature interne dans des trous 16 par exemple. 
Dans 1' exemple non limitatif de la figure 3, ces montants 12 
sont fix^s en regard l'un de 1' autre et s'etendent radiale- 
ment jusqu'& d^passer 16g6rement 1' armature externe de 
25 maniere a ce que la traverse 14 puisse glisser sur la 
peripherie de 1' armature externe 4. Aprfes relachement de la 
mise sous torsion, le couple de torsion de rappel C R du 
materiau 61astomere vient placer la traverse 14 et la.but#e 
8 en appui mutuel comme represent^ suivant la figure 2. 

30 

L' Element de bridage n'est pas limits a une tige pli6e selon 
un profil en U. Ainsi, 1' Element de bridage pourrait etre 
realise selon une toute autre forme permettant 1' appui en 
butee au niveau del' armature externe. 

35 

Les figures 4 et 5 pr^sentent un second mode de realisation 
selon 1' invention d'un dispositif de bridage. 
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L' articulation elastique elastomere 1 comporte une chape de 
fixation 22 de l'essieu a la caisse du vehicule et un 
dispositif de bridage constitue d'un element de bridage. 

5 La chape de fixation 22 est constitute , comme indique sur la 
figure 5, d'une seule piece form^e d'une plaque pliee en 
forme generale de U. Cette plaque pli€e est constitute de 
deux parties formant montant 30 , venant en contact respecti- 
vement avec les deux extremitts axiales de 1' armature interne 

10 2. Ces deux parties 30 sont reliees h 1 'armature interne par 
un systdme de fixation , par exemple un systeme de vis et 
d'ecrou 26 et de rondelles 28. Les deux parties formant 
montant 30 s'ttendent radialement jusqu'S. dtpasser l'armature 
externe et sont reliees entre elles par une partie formant 

15 traverse 21 parallele a l'axe de rotation Y de 1' articula- 
tion. La partie formant traverse 21 est recourbee en direc- 
tion de l'armature externe sur un bord parallele k l'axe de 
rotation Y de manifere & former une concavity 24. Cette 
concavite 24 est destinte & recevoir un cote d'un element de 

20 bridage , par exemple un c6t£ d'une plaque de bridage rectan- 
gulaire 20. Le cote oppose de cette plaque de bridage est 
place de mani&re h venir en appui contre la butee 8 de 
l'armature externe 4 une fois le mattriau elastomere mis sous 
contrainte de tension. L' element de bridage est soumis h des 

25 forces de compression oppostes exerctes d'une part par la 
butee 8 et d' autre part par la traverse 21. Ces forces de 
compression resultent du couple de rappel auquel le materiau 
elastomfere est soumis. Dans un exemple de realisation de 
1 'invention, la longueur de 1 'Element de bridage est choisie 

30 pour appliquer un couple de tension (ou de rappel) desire au 
manchon eiastom^re. 

Les figures 6 et 7 presentent un troisieme mode de realisa- 
tion selon 1' invention. 

35 

Dans cette realisation, le dispositif de bridage est consti- 
tue de la chape de fixation 22 et d'un element de bridage. 
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La chape de fixation 22 est de meme forme g^nerale que la 
chape de fixation des figures 4 et 5. La chape de fixation 22 
des figures 6 et 7 comprend en plus f au niveau de la partie 
formant traverse 21 , un element formant accroche 32 parallele 
5 k l'axe de rotation Y. Cet Element 32 est realise, dans 
l'exemple de realisation des figures 6 et 7, par une decoupe 
dans la partie formant traverse 21 puis par un pliage en 
direction de 1' armature externe. D' autre part, 1' armature 
externe 4 comprend une butee 8 selon les modes de realisa- 
10 tions precedents et une came 9 legerement decal^es circonfe- 
rentiellement . 

L' Element de bridage 34 est constitue, comme le montrent les 
figures 6. et 7, d'une plaque rectangulaire recourbee d'un 
15 cote et de 1' autre en forme generale de S. Cette plaque est 
destinee & s'accrocher d'un cote & la butee 8 de l r armature 
externe 4 et de 1' autre cote k 1' element formant accroche 32. 

Comme precedemment, cet element de bridage est mis en place 
20 une fois 1 ' articulation eiastique eiastom^re contraint en 
torsion et sa longueur depend de la valeur de la contrainte 
de torsion (ou de rappel) choisie comme precedemment decrit. 

Le couple de rappel exerce sur 1 'articulation eiastique 
25 elastomere permet de maintenir 1 'element de bridage en appui 
d'un cote contre la butee 8 de 1' armature externe et de 
1' autre cote contre 1' element formant accroche 32 de la 
plaque 21. En effet, 1' element de bridage est soumis h des 
forces de traction opposees exercees d'une part par la butee 
30 8 sur un cote recourbe de la plaque et d' autre part par 
1' element formant accroche 32 sur 1' autre cote recourbe. 

Les figures 8 et 9 representent un quatrieme mode de realisa- 
tion de 1' invention. 

35 

Comme precedemment, le dispositif de bridage est constitue de 
la chape de fixation 22 et d'un element de bridage 36. La 
chape de fixation 22 est de meme forme generale que la chape 
de fixation des figures 4 et 5. 
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Cette fois,. 1' Element de bridage 36 est une tige cylindrique 
appelee "rond" de bridage. La chape de fixation comprend une 
encoche 38 sur un bord de chaque partie formant montant 30 , 
ces deux encoches etant en regard l'une de 1' autre parallele- 
5 ment a l'axe de rotation Y. Ces encoches 38 sont plac^es 
radialement legerement au-deia du rayon de 1' armature externe 
de maniere h mettre en butee mutuelle ce rond de bridage 36 
et la butee 8 de 1' armature externe. En d'autres termes, 
1' encoche est situ^e de maniere h venir en regard de la butee 
10 8 lors de la mise sous contrainte du materiau elastomere. 

Ainsi, l'el£ment de bridage 36 est maintenu dans les encoches 
38 des plaques par la poussee de la but^e 8 de 1' armature 
externe. En fait, 1' element de bridage 36 est maintenu d'une 
15 part dans les encoches 38 et d' autre part contre la but§e 8 
par le couple de rappel exerc6 sur le materiau elastomere. 

Evidemment, d'autres formes de bridage pourraient etre 
d6velopp6es selon 1' invention. Ainsi, d'autres Elements de 
2 0 bridage pourraient etre utilises. 

L' articulation 61astique elastomere fait partie d'un disposi- 
tif de suspension h monter sur un v^hicule. Dans les realisa- 
tions des figures 1 h 9, les elements de bridage tels que la 

25 tige de bridage 10 , la plaque de bridage 20 , la plaque de 
bridage en forme g£n6rale de S 34, le rond de bridage 36 sont 
des elements de bridage positionn^s apres la mise sous 
contrainte de torsion de stabilisation du materiau £lastique 
elastomere et sont maintenus fix£s & 1' articulation 61astique 

30 par le couple de rappel exerc£ sur le materiau elastomere. 
Ces Pigments de bridage sont lib^res automatiquement de leur 
mise en appui contre la but£e 8 de 1' armature externe une 
fois le dispositif de suspension mont£ sur le vehicule et une 
fois le vehicule en appui sur le sol par 1 ' intermediaire des 

35 roues. En effet, 1 'articulation 61astique est alors soumise 
& une contrainte de torsion inverse du couple de rappel. Leur 
liberation ne ngcessite aucune operation particuli&re du 
moment que le couple de torsion exerc6 est de m§me signe que 
le couple de torsion de stabilisation et est sup^rieur ou 
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egal en valeur absolue au couple de torsion de stabilisation. 
De plus, 1' articulation elastique est montee sur le disposi- 
tif de suspension, lui-meme monte sur le vehicule, de telle 
maniere que, sous la contrainte de torsion inverse du couple 
5 de rappel, les Elements de bridage sont liberes et recuper^s 
automat iquement par gravite. 

Ainsi, du fait de la position du centre de gravity de la tige 
10 sensiblement a la verticale en dessous des trous de 

10 1' armature interne, la tige de bridage 10 est liberee des 
trous de 1 ' armature interne et de sa mise en appui contre la 
. butee .8; la plaque de bridage 20 est liberee de la concavity 
24 et de sa mise en appui contre la butee 8; le rond de 
bridage 36 est libere des encoches 38 et de sa mise en appui 

15 contre la butee 8; un cote de la plaque de bridage en forme 
genSrale de S 34 est liberee de sa mise en appui contre la 
butee 8 et 1' autre cote reste accrochee h 1' Element formant. 
accroche 32. Le cote de la plaque de bridage 34 libere de sa 
mise en appui contre la butee 8 decrit le chemin de came 

20 propose par la came 9 lorsque 1' armature externe est soumise 
k une contrainte de torsion inverse du couple de rappel. La 
poussee exercee par la came sur ce cote de la plaque de 
bridage permet le decrochage de 1' autre cote de la plaque de 
bridage 34. 

25 

Les figures 10 k 14 proposent un dispositif de r^glage en 
position qui peut etre combine ou non aux modes de realisa- 
tion des figures 1 a 9. Dans les exemples non limitatifs des 
figures 10 k 13, il a ete choisi de garder le mode de 
30 realisation de la figure 2 de maniere a mettre 1' accent sur 
la compiementarite possible des modes de realisation des 
figures 1 & 9 avec les modes de realisation des figures 10 a 
13. 

35 Lorsque 1 ' articulation elastique eiastomfere a ete contrainte 
en torsion selon des realisations possibles des figures 1 & 
9, le montage de cette articulation elastique sur le reste de 
1'essieu puis le montage de 1'essieu sur la caisse du 
vehicule d'un cote et sur l'axe d'une roue du vehicule de 
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1' autre ne permet pas d'etre assure de la hauteur effective 
de la caisse du vehicule et/ou de son horizontalit£. 

L' invention propose notamment un dispositif de reglage au 
5 niveau de 1 ' articulation Elastique. 

Lors de 1 ' application d'une contrainte de torsion sur 
1' articulation elastique elastom&re comme presente selon les 
figures 1 a 9, une courbe de raideur de 1' articulation 

10 elastique est relevee. Cette courbe de raideur associee h la 
masse reelle du vehicule permet de regler la position de 
1' articulation Elastique par rapport aux autres elements de 
1'essieu grSce au dispositif de reglage selon 1' invention. La 
hauteur de la caisse de vehicule peut ainsi etre choisie 

15 avant le montage de 1'essieu sur le vehicule et etre obtenue 
par pre-r6glage avant montage de 1'essieu sur le vehicule. 
Tous les v^hicules peuvent ainsi avoir la m§me hauteur 
effective , quelles que soient la masse et les articulations 
qu'ils comprennent. 

20 

D' autre part, ce dispositif de reglage permet 6galement un 
reglage a posteriori si une erreur est commise ou si la 
vehicule a une masse non conforme a la masse prevue. 

25 Selon la figure 10, 1 ' articulation Elastique 61astom6re 
comprend une armature interne 2, un manchon 6 mat^riau 
elastomere et une armature externe 4 d6jk decrits en relation 
avec les figures 1 a 3. En outre, 1' armature externe 4 
comprend un dispositif de reglage angulaire 41 destine a 

30 relier 1' articulation Elastique 1 a un 616ment de support de 
roue du vehicule, cet element 6tant appele par la suite "bras 
longitudinal oscillant" . 

Le bras longitudinal oscillant, pouvant etre un tube a 
35 section rectangulaire, comprend deux c6tes paralleles entre 
eux et usin^s en arc de cercle de maniere a ce que 1' armature 
externe vienne s'emboiter dans ces arcs de cercle. De plus, 
au moins un c6t§ comprend deux trous 42 positionnes au-del& 
de 1'arc de cercle. 
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Le dispositif de reglage angulaire 41 comprend deux oreillet- 
tes 44 s'etendant radialement sur la peripherie de 1' armature 
externe. Ces deux oreillettes 44 se d£duisent l'une de 
1' autre par une rotation autour de l'.axe Y. Ces deux oreil- 
5 lettes 44 comportent chacune un trou oblong 46 en forme d'arc 
de cercle. Ainsi, le bras longitudinal oscillant est tout 
d'abord reli6 a 1 ' articulation elastique en introduisant des 
vis, passant dans les trous 42, dans les trous oblongs 46. 
Chaque vis peut dicrire le chemin delimite par le trou oblong 

10 correspondant . Le bras longitudinal oscillant peut ainsi 
tourner autour de l'axe de rotation Y d'un angle a d£fini par 
la longueur des trous oblongs, Une fois le bras longitudinal 
oscillant r£gl6 en rotation, celui-ci est fix6 a 
1' articulation elastique 1 par des Serous coop^rant avec les 

15 vis. 

Un autre mode de realisation du dispositif de reglage 
angulaire est presente sur la figure 11. Le bras longitudinal 
oscillant est de la forme generale decrite selon la figure 
20 10. 

. Ainsi, les trous oblongs en forme d'arc de cercle du disposi- 
tif de reglage angulaire de la figure 10 sont remplaces par 
des trous oblongs S crans 48 disposes en arc de cercle. Dans 
25 l'exemple de la figure 11, deux crans permettent de delimiter 
trois positions pour le trou de fixation 42 du bras longitu- 
dinal oscillant 40. 

Dans un troisidme mode de realisation selon la figure 12, le 
30 . dispositif de reglage angulaire comprend deux oreillettes 44 
perches chacune d'un ensemble de trous, par exemple trois 
trous d'oreillette 51, 53, 55 en quinconce. D' autre part, le 
bras longitudinal oscillant 40 est de la forme generale 
decrite selon la figure 10. Les deux trous de bras precedem- 
35 ment deer its sont remplaces par deux jeux de trous de bras 
const itu^s chacun d'un certain nombre de trous, dans l'exemp- 
le trois trous de bras 50, 52, 54 en quinconce. Lorsque le 
bras longitudinal oscillant est positionne contre 1' armature 
externe tout en restant mobile en rotation par rapport & 
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l'axe de rotation Y r un trou de chaque oreillette 44 est mis 
en correspondance avec un trou du jeu de trous de bras 
correspondant, par exemple le trou 55 s'adaptant au trou 54. 
Les autres trous d' oreillette ne se superposent pas aux trous 
5 de bras dans cette position angulaire donnee du bras longitu- 
dinal oscillant par rapport k l'axe de rotation Y. Afin de 
mettre en correspondance un autre trou de chaque oreillette 
avec un autre trou du jeu de trou de bras correspondant, la 
position du bras longitudinal oscillant doit etre modif L6e en 

10 rotation selon l'axe Y. II en va de meme jusqu'au dernier 
trou de chaque oreillette & mettre en correspondance avec le 
dernier trou du jeu de trous de bras correspondant. Entre un 
premier trou du jeu de trou de bras mis en correspondance 
avec un premier trou du jeu de trou d' oreillette et un 

15 dernier trou du jeu de trou de bras mis en correspondance 
avec un dernier trou du jeu de trou d' oreillette , le bras 
longitudinal oscillant pivote d'un angle a centra sur l'axe 
Y. Ce systeme est dit & trous decal^s. 

20 La figure 13 represente 1 ' articulation 61astique 1 fix6e 
selon 1' invention au bras longitudinal oscillant 40 par un 
systeme de vis et 6crou 62 h travers un trou du dispositif de 
r£glage angulaire 41 tel que ceux des figures 10 h 12. 
D' autre part, 1 ' articulation Slastique 1 est fixee & la chape 

25 de fixation 22 comport ant quatre trous 60 sur sa plaque 
superieure 21 destines h permettre le passage de moyens de 
fixation h la caisse du v^hicule. 

Le dispositif de r^glage angulaire n'est pas limite aux 
30 different modes de realisation pr6sent§s, il pourrait §tre 
congu selon des variantes de realisation. 

La figure 14 se situe dans un plan P (plan de la planche de 
dessin) perpendiculaire h l'axe Y. Le plan P' d6finit le plan 
35 de contact entre la caisse du vehicule et la chape de 
fixation 22, le plan P' gtant parall&le l'axe Y. Le 
dispositif de reglage angulaire permet de regler 1' angle 3 
situ6 dans le plan P et defini par le diedre form6 par le 
plan P' et par le plan R passant par l'axe Y et l'axe de la 
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roue 70. Cet angle (3, obtenu lors de 1' assemblage des 
elements de l'essieu avant montage sur le vehicule, peut etre 
choisi de maniSre a ce que, une fois effectue le montage de 
1' ensemble 22 , 1 et 40 sur le vehicule, cet angle soit proche 
5 d'une valeur telle que la caisse du vehicule ait une hauteur 
definie. Cet angle peut notamment etre choisi grace & la 
connaissance de donnees concernant la raideur de 
1' articulation elastique associee h la masse reelle du 
vehicule. Ces donnees peuvent se presenter sous la forme 

10 d'une courbe de raideur de 1 ' articulation elastique en 
fonction de la masse de vehicule. Dans le cas d'une operation 
prealable de parachevement de 1 ' articulation Elastique (ou 
mise sous torsion), cette courbe peut etre obtenue lors de 
cette operation par tests h differentes valeurs de couple de 

15 torsion. 

La hauteur de la caisse de vehicule peut ainsi etre choisie 
avant le montage de 1' ensemble 22, 1 et 40 sur le vehicule et 
§tre obtenue par pre-r6glage avant montage de l'essieu sur le 
20 vehicule. 

D' autre part, ce reglage est 6galement utilisable apres 
montage de 1' ensemble 22, 1 et 40 sur la caisse du v§hicule. 
Ce reglage est appel6 "reglage post-montage". 

25 

L' invention n'est pas limits aux seules realisations d6cri- 
tes. L'homme du metier comprendra ais^ment que 1' invention 
peut s'6tendre h beaucoup d'autres variantes. 

30 Ainsi, le dispositif de reglage angulaire sur 1 ' articulation 
elastique est d§crit en correspondance avec une articulation 
Elastique ayant subi une mise. sous contrainte comme d^crit 
selon les figures 1 a 9 . Toutefois, ce dispositif de reglage 
angulaire sur 1 ' articulation Elastique forme en lui-m§me une 

35 invention pouvant §tre mise en oeuvre separ^ment. 
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Revendications 

1. Articulation elastique £lastomere adapt^e pour servir de 
piece ressort d'un dispositif de suspension de vehicule, 

5 ladite articulation (1) definissant un axe de rotation Y et 
comprenant une armature interne (2) et une armature externe 
(4) reliees par un materiau elastique £lastomere, ladite 
articulation (1) etant adaptee pour etre fixee d'une part, 
par 1 ' intermediaire de 1 ' armature externe ( 4 ) , a un bras 

10 longitudinal oscillant (40) reli6 k l'axe d'une roue de 
vehicule et d' autre part, par 1 ' intermediaire de 1' armature 
interne (2), k la caisse du vehicule et pour opposer une 
force de rappel en torsion lors de la soumission k une 
contrainte de torsion selon l'axe Y, caract6ris6 en ce que 

15 1' armature externe (4) comprend des moyens de reglage 
angulaire (41) de 1 ' articulation selon l'axe de rotation Y 
par rapport au bras longitudinal oscillant. 

2. Articulation Elastique 61astom&re selon la revendication 
20 1, caracteris^e en ce que les moyens de reglage angulaire 

(41) s'etendent radialement a partir de la p£riph£rie de 
1 ' armature externe ( 4 ) . 

3. Articulation Elastique 61astom6re selon 1'une des 
25 revendications 1 et 2 r caract§risee en ce que les moyens de 

reglage angulaire (41) comprennent au moins un trou oblong 
(46) en forme d'arc de cercle centra sur l'axe Y propre a 
§tre mis en vis k vis avec un trou du bras longitudinal 
oscillant pour fixer 1' articulation au bras longitudinal 
30 oscillant. 

4. Articulation elastique 61astom&re selon l'une des 
revendications 1 k 3, caract6ris§e en ce que les moyens de 
reglage angulaire comprennent au moins un trou oblong k crans 

35 (48) en forme d'arc de cercle centra sur l'axe Y. 

5. Articulation Elastique 61astomere selon l'une des 
revendications 1 a 4, caract6ris6e en ce que les moyens de 
reglage angulaire (41) comprennent au moins deux oreillettes 
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(44) s'etendant radialement sur la p§riph6rie del' armature 
externe (4), et comprenant chacune un trou oblong (46, 48). 

6. Articulation glastique elastomfere selon l'une des 
5 revendications 1 et 2, caracteris^e en ce que les moyens de 
reglage angulaire (41) comprennent au mo ins deux trous (51, 
53 ), l'un des trous correspondant h. un trou du bras longitu- 
dinal oscillant pour une position angulaire donnee du bras 
longitudinal oscillant par rapport a l'axe de rotation Y, 
10 1' autre trou correspondant a un autre trou du bras longitudi- 
nal oscillant pour une autre position angulaire donnee du 
bras longitudinal oscillant par rapport & l'axe de rotation 
Y. 

15 7. Articulation elastique 61astomere selon la revendication 
6, caracterisee en ce que les moyens de reglage angulaire 
(41) comprennent au moins deux oreillettes (44) s'etendant 
radialement h partir de la P 6riph6rie de 1' armature externe 
(4), et comprenant chacune au moins les deux trous (51, 53). 
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